Форма описания проекта в рамках дисциплины 

Наименование проекта: Робот-миноискатель

Команда проекта: 
Уколов К.А. Тел: 8-950-274-97-38 ИК группа 8Е31- ЭТО231
Килин И.О  Тел: 8-951-613-72-26 ИК группа 8Е31- ЭТО231
Сидорова С.В. Тел: 8-950-278-12-45 ИК группа 8Е31- ЭТО231
Тепляков А.Б. Тел: 8-950-268-16-71 ИК группа 8Е31- ЭТО231 
1. Аннотация проекта:
Данный проект будет выполнять команда из 4 человек, которые представлены выше. Основной целью нашего проекта является создание из LEGO прототипа робота-миноискателя, который будет искать мины и создавать карту, обозначая положение мин на ней.
Задачи нашего проекта:
1. Сборка робота из LEGO
2. Запрограммировать его для езды по линии
3. Запрограммировать на обнаружение перекрестков
4. Запрограммировать на езду по перекрёсткам
5. Запрограммировать на создание карты
6. Запрограммировать на обнаружение и объезд мин.
После реализации нашего проекта мы получим бесценный опыт по нашей специальности, готовый прототип робота. 
Продолжительность нашего проекта составляет 1 семестр или 6 месяцев.
Общая стоимость нашего проекта колеблется от 13 до 26 тысяч рублей.

2. Обоснование необходимости реализации проекта:

Современный мир невозможно представить без мехатронного обеспечения. Все современные производства держатся на основе роботизации и компьютеризации различных процессов. На протяжении 20-21 века человеческий труд заменяется машинным. Поэтому мы решили создать систему, которая сможет заметить опасную и кропотливую работу, выполняемую человеком. Мы считаем наш проект актуальным и требующим реализации, потому что во многих странах гибнуть люди от взрывов мин, которые оставались после войн и которые так и не смогли найти. Еще одна причина в том, что для военного дела данный робот будет незаменим, потом что на полях сражений часто устанавливаются мины и минные поля и солдаты гибнут попадая на них, а наш робот смог бы отыскать их и по составленной им карте, можно было бы их обезвредить или составить безопасный путь прохода этого минного поля.

3. Цель проекта 
[bookmark: _GoBack]создать прототип робота, способного в полевых условиях находить опасные объекты (мины) и составлять координатную карту расположения объектов.
4. Целевая группа 
Военные, МЧС, полиция.
5. Механизм реализации деятельности по проекту 
Еще раз проговорим задачи нашего проекта:
1. Сборка робота из LEGO
2. Запрограммировать его для езды по линии
3. Запрограммировать на обнаружение перекрестков
4. Запрограммировать на езду по перекрёсткам
5. Запрограммировать на создание карты
6. Запрограммировать на обнаружение и объезд мин.
Все мероприятия нашего проекта очень схожи, потому что местом разработки нашего проекта является лаборатория, в которой находятся всё необходимое нам оборудование. Поэтому мероприятие нашего проекта заключается в том, чтобы собраться всей командой и пойти в эту лаборатория для выполнения  поставленных задач.
6.Рабочий план реализации проекта

	Вид деятельности/мероприятие 

	Месяц/число/год 


	1. Постановка целей, задач проекта.
	10.02.2014


	2. Сбор информации по проекту
	15.02.2014


	3. Создание прототипа из LEGO
	25.02.2014

	4. Программирование робота
	2.03.2014


	5. Оформление Документации


	25.05.2014




7.SWOT-анализ проекта

	S(взаимозаменяемость деталей, компактность, наличие карты)
	W (сложное и объемное программирование, при реализации сложность в выборе материала, деталей и батареи для робота и ходовой части

	O( внедрение GPS технологий, охват большей территории)
	T(не востребованность нашего проекта, аналоги, погрешности координат)



8.Риски проекта
	Риски проекта
	Вероятность возникновения
	Степень воздействия
	Чтобы не произошло
	Если произошло

	1. Неточность датчиков
	2
	3
	Корректировать программу
	Программными средствами 
Пытаться устранить неполадку


	2. Сложность программирования
	2
	3
	Изучать дополнительные материалы
	Изучать дополнительные материалы
 по программированию



9. Партнеры проекта 
В данный момент партнёров проекта нет. 
10. Основные исполнители проекта:
1. Уколов Константин (ответственный за сборку, оформление документации)
2. Килин Игорь (ответственный за сборку)
3. Сидорова Софья (ответственная за оформление документации)
4. Тепляков Андрей (ответственный за программирование)

11.  Ожидаемые результаты проекта, критерии оценки
	общие для всего проекта) результаты
	Качественные результаты 

	Метод фиксации 


	1. Построенный робот

	Робот построен из Lego и устойчив
	Зрительно(то есть увидеть готовый макет робота)


	2. Езда по линии и перекресткам


	Робот ездит по линии и поворачивает на перекрестках
	Зрительно( робот ездит ровно по линии и поворачивает на перекрестке в заданную сторону)


	3. Робот обнаруживает мины

	При обнаружении «мины» от падает звуковой сигнал
	Если при езде он обнаруживает мину(красную фигуру) то он падает звуковой сигнал. Если он его подал, то задача выполнена. 





12. Дальнейшее развитие проекта:
Мы планируем усовершенствовать конструкцию робота: перейти на более серьезное оборудование, развить его функциональные качества (проходимость, скорость поиска объектов, скорость передвижения самого робота) и, возможно, создать «робота-разминировщика», который будет обезвреживать опасные объекты, опираясь на полученные данные от «миноискателя. 
13. Смета проекта:
Стоимость нашего проекта составляет 13-26 тысяч рублей. Стоимость колеблется в таком диапазоне, потому что мы не знаем хватит ли нам на создание нашего проекта 1 набора LEGO-MINDSTORMS. 

14. Приложения. 	[image: C:\Users\kostya\Desktop\147.jpg]
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